Table des matiéres

SYMbBOIes €L NOLALIONS ...t v
JaN O (0 1) TS 0S 1 1<) 11 b G VI
LiSte deS fIgUIES. ..\ttt e e VIII
Liste des tableauX. .....o.uin i X

Introduction générale

I 1o (0 To o4 A o] o TSSO PRPRPR 1
A S ¥ L« (3 A 1 SO O PR RPOTRRRRRO 2
L3 IMOLIVALIONS ..ottt eree e e ea e et e aesreeseessesseenseeseenseenns 3
1.4 Organisation du MEMOITE .......ccceeiiiieiieie et re et ente e e e e nas 3

Chapitre 1 : Notion radar

I I [ 7T [ 3 o o o SRRSO 6
A O P | or A To] e (U1 Vo - SRR 9
1. 3 Principe de fonctionnement d’SyStéme radar ...........ccceevvieeieenieeiieenie e eree e e .10
1. 4 DeSCHPLION AU FAOAN ......eeiviiieeiecteecte ettt e e b e sre e sreene e 11
1. 5 Les composants d’un SySt€mMe radar..........c.eeevueeriieriieniienieeie et 12
1. 6 Equation du radar en espace liDre..........cocooiiiiiii i 13
1. 7 ThEOIIE de ECISION......ceeiieiieieieiece ettt e resa e reeneeeens 14
1. 8 Modeles statistiques des CIDIES..........ccveiiiiiiic e 19
1. 9 Modeles statistiques du CIUtEEr A8 MEN.........cveiieiieece e 20

(i) Le modele WIeDUILL.........oooiie s 21

(i) Le Modele LOG-NOIMAL.........ccoiiiiiieie et 22

(iii) le modele K SaNS DIUIL..........ccoiiiiiccccce e 22

(iv) la distribution K avec DrUIt...........ccoooiiiiiiiic e 23
I 0 ) o [1E5] o] SR SRTUSTRSRR 23



Chapitre 2 : Estimation des parametres de la distribution Pareto

généralisee
P20 R 101 oo L1 o] o S USRS 25
2. 2 Distribution de Pareto genEraliSEe...........cveiveiieeieiiie e 26
2. 3 Méthodes d’estimation des ParameEtres.........cvuveiieieiirieiiiiee e e e e seee e 27
2. 3. 1 Méthode des moments d’ordre supérieur (HOME) .........ccocvviiiiiiiiiiiiiiicciee, 27
2. 3. 2 Méthode du maximum de vraisemblance (MLE) .........ccccooeieiiieiii e, 28
2. 3. 3 Méthode des moments fractionnaires (FOME) ..........cccoeiiiininienieneiseseecsie s 29
2. 3. A MEthode de [ZI0G(Z)] «verververerrereeeninieniee sttt 30
2. 3. 5 Méthode des moments fractionnaires négatifs (FNPOME) .........cc.ccocevviirninennne. 31
2. 4 RESUIatS de SIMUIALIONS.........cviieieieiesie ettt re e enaeneas 32
2. 4. 1 Estimation utilisant les dONNEEs SIMUIEES...........cccevereiiiiieieeieieese e 32
2. 4. 2 Estimation utilisant 1es dONNEES rEEIIES.........cccoveviieiiiicicee e 37
2. 5 CONCIUSION. ...ttt ettt b ettt e e e e et e st e beebeebeereeneeneeneas 42

Chapitre 3 : Détecteurs CFAR dans un environnement de clutter de

Pareto
30 L INEFOTUCTION. ...ttt bbbt bbbttt b bbb 44
3. 2 DIStrIDULION PAIBLO.......cuiveieiiiiciieiee ettt 48
3. 3 Détecteurs CFAR pour un clutter Pareto généralisée............ocovevrereineiieneneese e 49
3.3 .1 DAtecteur (GM-CFAR) ..ottt 49
3.3 .2 DALECLEUr (OS-CRAR) ...t 51
3.3 .3 DALECLEUr (GO-CRAR) ..ottt bbbt 53



3.3 .4 DELECLEUN (SO-CFAR) ...ciieiiiieie ettt te e ta e esnaeaeeneenreenee e 55

3. 4 Performances des deteCteurs CRAR. ..o s 55
3. 4. 1 Performances des détecteurs CFAR dans le cas homogene............ccccevveveieevvenenne. 56

3. 4. 2 Performances des détecteurs CFAR dans le cas hétérogene..........cccecvevveiveieiiennnn, 60
3.4. 2. 1 Présence des Cibles INterferentes ... 60

3. 4. 2. 2 Présence du bord de clutter (clutter edge) ......ccoovvveiiiieiiciiece e 62

3. B CONCIUSION. ...t bbbttt b bbbt 66

Conclusions Générales

L. CONCIUSIONS. ..ottt e e e e e e ettt e e e e e e e e e eeeeeas 67
P S ] 1o o A P 68
RETEIEICES.......oooeeeeeoeeeeeeeeeeeeeee oo et ee et e s s e s et e s eee e s e s s s e 69




